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Wer erfand das Fahrrad? (ZWEI-RAD-MASCHINE)

Die allererste Darstellung eines Fahrzeugs, das dem heutigen Fahrrad dhnelt, ist wie immer in diesem
Fall auf Leonardo Da Vinci zuriickzufiihren. In einer Zeichnung von Leonardo 1400 im Codex Atlanticus
gibt es eine "Maschine" mit zwei Rédern, einem Holzbrett, einem Lenker und einer Kette, die die
Pedale mit dem Hinterrad verbindet. Leonardo hatte uns wie immer richtig gesehen und wenn er
einige Zeit damit verbracht hiitte zu lernen, wie man sein Fahrrad benutzt, héiitten die Kinder ihn
sicherlich zu einem "Balancer" gemacht.

Phase eins:

Das Thema wird bei niedriger Geschwindigkeit, etwa 5/7 km, in einem geschitzten Bereich
gelbt: aufblasbarer Stromkreis oder begrenztes Gleis mit nicht starren Hindernissen oder
Stiften, um ihn zu zwingen, sich nach rechts und links zu biegen. Diese Phase wird
verwendet, um mit dem Beschleuniger und mit der Oszillation des Minimos in der Kurve
Vertrauen zu gewinnen, selbst wenn es begrenzt und kontrolliert ist. Es ist auch moglich,
eine Art "Leine" Schnur zu verwenden, die unter dem Sattel eingehakt ist, um die
Geschwindigkeit des Minimotos, insbesondere im Falle eines benzinbetriebenen Fahrzeugs,
durch den Elternteil zu steuern. Das Kind wird in der Lage sein, die Beschleunigung zu
Uberschreiten, wahrend es lernt, aber ohne unnétige Gefahren des Umkippens aufgrund
der groBeren Geschwindigkeit, die vom Kind gewo6hnlich noch nicht gut kontrolliert wird.
Unserer Meinung nach macht der nicht blockierte, aber vollig freie Gasspender das Kind
allmahlich mit Hilfe der "Leine" auf die Kraft aufmerksam und zwingt ihn, es zu bewaltigen.
Bei der Arbeit mit kleinen Kindern wurde festgestellt, dass Unfalle, die durch schlecht
beherrschte Geschwindigkeit verursacht wurden, drastisch reduziert wurden, sobald der

Beschleuniger bekannt wurde.

Schritt zwei:




das Rad des Destabilisators innerhalb der Kurve bleibt an der Gleitflache haften und wird
nicht mehr angehoben. Dies ist der Moment, um zu beginnen, den Druck der Feder auf den
Arm zu reduzieren, wo das Rad geschraubt wird, dies allmahlich in die "B" -Position, in Bezug
auf die Destabilisatoren mit Balgeinstellung. Bei den Pin-Destabilisatoren, den gleichen
Funktionen und Zwecken, aber nur weniger verfeinerter Regulierung, beginnt der Stift, sich
von Loch zu Loch nach oben in die extreme Position "B" zu bewegen. In dieser Phase ist es
moglich, die Hochstgeschwindigkeit von etwa 15 km zu testen oder die "Leine" in
Benzinmotorradern zu l6sen, um die Geschicklichkeit zu Uberprifen, die in der
Geschwindigkeit erworben wurde. Dies wird empfohlen, entweder in groflen und
unbehinderten Raumen oder in einem Pfad mit weichen Grenzen und Hindernissen.

Phase drei:

Wenn das Kind die "B" -Position mit minimalem Druck erreicht hat, hat es eine
Geschicklichkeit erreicht, die es ihm erlaubt, sich mit hoherer Geschwindigkeit korrekt zu
biegen, ohne seinen Ful} ruhen zu missen, um Stiirze aus dem Gleichgewicht zu bringen. Es
ist moglich, mit dem Anheben der Rader von der Gleitflache zu beginnen, wobei in dem
Balgsystem der Splint entlang der Locher des Gleitstifts unter dem Radarm bewegt wird, in
dem Schwenkarm der Stift selbst unter dem Radarm entlang der beiden perforierte
Seitenplatten des Arms, der an die Minimoto ansetzt.

Schritt vier: die 8" -Position ist auch bei maximaler Anhebung erreicht und daher kann man sehen, dass das

Kind die Minimoto mit Leichtigkeit benutzt, und er / sie ruht schnell, im Falle einer ibermaRigen Neigung, der FuR auf
dem Boden. Zu diesem Zeitpunkt kénnen Sie auf eine héhere Geschwindigkeit von etwa 25 km / h wechseln.

Schritt fu nf: Sie konnen den Minimoto bequem mit Hochstgeschwindigkeit fahren, etwa 25/30 km. Wenn

festgestellt wird, dass das Kind den minimoto zuféllig verwendet, ruht er sofort, im Falle von

UbermaRige Neigung, der FuR auf dem Boden und, um dies zu tun, nicht mehr das Rad der Destabilisatoren vollstindig
angehoben, nur dann kénnen diese dauerhaft entfernt werden. Die Destabilisatoren, auch wenn sie vollstandig
angehoben sind, konnen in diesem Stadium ein Quetschen der unteren GliedmalRen verhindern, die durch haufige
Stiirze zwischen dem Boden und dem Minimoto steckenbleiben kénnten.

Schritt sechs: esist moglich, ohne Ausriistung, Sicherheitspedale und Destabilisatoren, und mit Radern, die

mehr als 10 "x10" messen, zum Minimoto zu gehen. Zu diesem Zeitpunkt ist es empfehlenswert, sich auf vom IWF
zugelassene qualifizierte Instruktoren und Motorrader zu verlassen.

ACHTUNG: ALLE PHASEN, DIE BIS ZUR BESEITIGUNG VON STOLLE LERN- UND
SICHERHEITSAUSRUSTUNGEN BESCHRIEBEN SIND, MUSSEN AUF FLACHEN
OBERFLACHEN DURCHGEFUHRT WERDEN, KOMPAKT UND OHNE LOCHER UND
/ ODER ASPERTEN. JEDOCH ROBUST UND WIDERSTANDIG SIND UNSERE
DESTABILISATOREN NICHT FUR DIE BENUTZUNG AM STERRATO GARANTIERT.
KINDER VOR DEM ANSATZ DIESER OBERFLACHEN MUSSEN DAS MOTORRAD
OHNE JEDEN GEBRAUCH ORDNUNGSGEMASS LERNEN UND AUTONOM
DURCHFUHREN.




ACHTUNG: Das Unternehmen haftet nicht fiir Schaden an Personen oder
Eigentum, die direkt oder indirekt durch Zufall verursacht werden, die durch die
Verwendung oder das Ergebnis der Verwendung oder Unfdhigkeit zur
Verwendung unserer _Sicherheitsausriistungs-Auswuchtgerite STWheels
destabilizers entstehen koénnen. RECHTLICHE RECHTSORDNUNG BRESCIA
LOMBARDIA ITALIEN

Nochmals vielen Dank fir den Kauf und, wenn Sie uns lhr Feedback und lhre
Produktbewertung geben mdéchten, kiimmern wir uns so sehr
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MONTAGEANLEITUNG:

BEVOR SIE DEN STROMTRAGER BEFOLGEN UND BEFESTIGEN, BEVOR SIE DIE MONTAGE DER STWHEELS BALANCING
REGULATORS VERHINDERN.

1 BEFESTIGUNG SICHERHEITSSTANDER.ACHTUNG: DIES SIND NOTWENDIG, WENN SIE EINEN "GHIGLIOTTINA" -
FLACH ZWISCHEN DEM RAD VON STWHEELS UND DEM PEDAL VON MINIMOTO ERSTELLEN.

2 MONTAGE AM MOTORRAD, VORLAUFIG, DIE ZWEI RADER:

Befestige die Platte (2-3) und die zwei Rader (4). POSITIONIEREN SIE DAS VERTIKALE MOTORRAD. EINSTELLUNG DER
ABSTANDSABSTRECKUNG DER ZWEI RADER VON DEN TRITTBRETTERN UND VON DER NABE (4): BEFESTIGEN SIE DIE
REGLER DES MOTORRADES ZU EINEM ABSTAND VON DEN FUSSBRETEN, DASS DAS RAD DER ROLLEN NICHT UNTEN
AUF DER KANTE DER STIELE FALSCH IST. IN DER HOHE DEN U-PIN (2-3) DES HAKENS EINSTELLEN, DAMIT DIE
ZWANGSWELLE ZWISCHEN DER PLATTE UND DEM PUNCH ZENTRAL IST. PIN NACH U VOM NABENRAD NUR 6/9 CM




”

PERNO AD U

.y \ L N

™

PERNO ADU

1¥ ' DAL MOZZO, SOLITAMENTE,
' § CIRCA6/9Cm

3 IDENTIFIZIERUNG DER KORREKTEN POSITION DER ERSTEN ZWEI LOCHER AUF DER LIEFERPLATTE:

MIT DEM KIND IM SATTEL, ODER MIT EINEM AQUIVALENTEN GEWICHT, MACHEN SIE SICHER, DASS DIE
VERTRIEBSPARTNER IM FURBODEN FAST VERDUNKTIG SIND, LEICHT IN DER NAHE DER PEDALEN GEKIPPT.
ZEICHEN SIE DEN DIAGONAL AUS DER OBEREN GABEL DER GABEL HINTER DER PLATTE (5-6). PRACTICE ZWEI
LOCHER IM DRAHT DES ZEICHENS WIE IM FOTO (7). DIE LOCHER MUSSEN AUS DEM ZENTRALLOCHER DER PIN UND
DEN DISTANTEN ZWISCHEN IHNEN, VOM ZENTRUM BIS ZU EINER ZENTRIERUNG VON ETWA 3,5 cm
GLEICHGESTELLT WERDEN.




4 IDENTIFIZIERUNG DER KORREKTEN POSITION DER ZWEI LOCHER, DIE AUF DER LIEFERPLATTE UBRIG WAREN:

DIE GABELSCHUTZSAULE DER SCHRAUBENSCHRAUBEN VON DER PLATTE (8) EINSETZEN. EINE PLATTE AUF DAS MOTORRAD
ANBRINGEN, WIE IN FOTO (9), UND EINE DIAGONALE UNTER DEN ZWEI ANGABEN SPUREN. UBEN SIE DIE ZWEI LOCHER IN
LINIE MIT DEN VORHER GESTALTETEN ZENTREN UND ZENTREN IM VERGLEICH ZUM BOHRLOCH, SIEHE PUNKT (3), ABER 1,5
MM VOM DIAGONAL GEKENNZEICHNET, WENN DER BASS VON DEN BEREITS ERREICHTEN LOCHERN ABGESCHLOSSEN WURDE
(10). DIES MUSS DIE GESAMTEN SCHUTZHULSEN KOMPENSIEREN. BEI ANGESCHLOSSENEN RADERN NICHT ABGLEICHLICH DIE
AUSRICHTUNG DER RADER DER STURMASCHINEN AN DAS RAD DES MOTORRADES EINSTELLEN, DIE AUF DIE GABELLANGE
EINSCHLIESSLICH DER NUSSE (10) EINGESTELLT WURDEN.

KUNSTSTOFFSCHLAUCHE FUR MOTORGABELSCHUTZ ENTSCHADIGUNG NUT LATERAL SLOPING GABELMOTORRAD

5 PRUFEN, WENN DIE PLATTE RICHTIG PERFORIERT WURDE:




INSTALLIEREN SIE EINEN DESTABILISATOR AM MOTORRAD (11). MIT KINDERN AN BOARD UND MOTORRAD ZU
GEHEN, UM DEN BODEN ZU PRUFEN, DASS DAS RAD DES TRANSPORTERS ZU ERDE PERPENDICULAR ODER LEICHT
VERSCHRAUBT NAHE DES PEDALES. WENN DAS ERGEBNIS OPTIMAL IST, UBEN SIE DIE LOCHER IM ZWEITEN PAAR,
WENN SIE EINEN SPIEGEL KOPPELN.




DESTAB SMART TRAINI
g a standard’training wheels hi&ue, or mini mo

!mmmg wheels with fixed arm ) act actually as they are riding
vhen they have to steer , ihey dg it without tilting the I:nk iowanis the

[ ne{atthe i:end sm;)s ﬁ}e child to tilt the bike correctly. On tbemher hand
‘outer arm guarantees a safe ... to control any force which may éﬁkse a loss of
lance, Above all the arm piaced outer at the bend, by its safe support, may give
e to a dependence which may make difficult and dangepous to remove the
training wheels . Using the smart training wheels from the/beginning the child,
even if he leans on the training wheel, that one placed o in the bend , shall
be obliged to fGlt the bust correctly towards the innel hend The smart
training wheels are created to permit a minimum of swin -
highest pressure of the spring (see step 1). In this way the backiwheel of the bike
doesn’t 'Bet up from the ground and doesn’t slide and child doesn't get
accustomed to the support of the outer training wheel. At the tmgmmng child gets
the safe support of the wheels placed outer at the bend and h% makes use of itin
case of loss of balance of the bike, above all when bike is standing or at its
departure. In the first phase of learning how to ride the bike , the child is
obliged to balance the light swinging turning the bust towards the inside of the
bend. The child rides the bike moving the bust towards the inside of the bend on
three wheels: the two main onesand the external training wheel. In this phase
ts the external support, he's obliged to search for a good balance,
g with the bust correctly. In this case the training wheel
e the outer one and the inner one in the bends 'Il get up from
ing in this way that it’s not still time to reduce the pressure of
the training wheels. Gradually during the step 1, this shall
hen the inner training wheel shall stay in contact with the
. signal shall be the guide how to set the pressure of the spring in the
] g’,wheelﬁ during step 1 of the learning how to ride up to the position B of
lowest pressure step 2.Got the position B of the lowest pressure step 2, when
e childlearnt to ride the bike and to turn correctly without putting the footon
ground, it shall be time to start to move up the wheels step 3. This shall be
ossible using the tang into the joint pin of the spring. The holes in the joint pin
Brmit to take off the training wheals step by step gradually by 4/5 progressive
wels of liftinglof the little wheels upon the assurance that child is able to start
ding without any problem. Got the position B of the highest lifting(completed
step 3) it shallbe evident that child learnt to use the bike or mini motor bike
Wéctly, in ah easy way, that he puti in case of extreme tilting, the foot on the
~ground and. ‘that to make all this he doesn't use any longer the smart training
wheeLs_gM‘?n if completely lift up. Only now the smart training wheels may be
j_g,f_inﬂ‘é’[',r removed.
g S

getastet, um das Fahrrad zu hppm,we es richtig ist, in Richtu
Beim Lenken des starren Arms _der Stabilisatoren herkimmlich
2 verhindert das Kind / oder um das Fahrrad richtie zu kippen und ch%jaﬁae hie'l:el
sicheren Halt, um die Krdfte, die das Ungleichgewicht zu stevems Vor allem die
Arm der Kurve, mit seiner Unterstiitzung sicher und trus}ﬁch 1 einer
it, die es schwierig, anstrengend und gefahrlich Beseitigung der Rider, wenn die
Zeit kommt, machen wird, Mit dem Einsatz von STWheels Anfang.an das Kind / oder,
wahrend er sich auf dem Rad Aufenseite der Kurve fiir das Gleichgewicht, wird sezwungen,
um richtie zu kippen den Oberkérper in Richtung der Innenseite der Kurve werden. In der
Tat sind die 5TWheels so ausgelegt, dalb selbst bei dem maximalen ck der Feder, wie in
Schritk 1 ist der Mindestbewesungsfreiheit. Dies ist, um das Probl des Hebens und
relative Hinterradschlupf in Gegenwart von Gleitflachen rauh umegehen; sondem vor allem,
um das KiRd zu verhindern / oder auf den Triger auf den Stabilisator aliferhalb sewihnen.
Zuerst das Madchen / oder die Unterstiitzung der Antrdebsrider auberhalb der Kurve und
verwenden Sie es nur im Falle einer Gbermifigen Ungleichgewicht Fa.h‘rad vor allem, wenn
das Fahrrad ansehalten und fiir die Ausreise. Umzue, in der ersten Stufe des Lemens wird
das Kind / oder sezwungen, diese leichte Variation Richten Sie lhren Oberkorper an der
Innenseite der Kurve auszugleichen. Sie werden feststellen, dass das Tempo des Fahrrads
findet mit dem Kind / oder Bewegen der Oberkiirper Innenseite der Kurve, die auf drei
Radern tragt, zu nehmen: die beiden wichtigsten und das auf¥ere Rad. In diesem Stadium
der Unterschred zeigt sich in der Tatsache, dass, wahrend sich auf exteme Unterstiitzung,
dulueder gezwungen ist, Balance richtiz kompensiert mit der Biste zu suchen, die

= zu bleiben. Dieses Signal muss die Einstellung der Federdruck auf Riadern
lisator wihrend der Stufe 1 des Lermens zu fahren, in die Position "B” Mindestdruck
ritt 2o Nachdem die Position erreicht “B” Mindestdruck in Schritt 2, und dann wird ein
8 an Hngerfertlgkat, die das Kind / oder eine Abkehr erméglicht problemlos Biegen und
rrel-ct ohne die Motwendigkeit, den Fuf als Folge der Unwucht ruhen, konnen Sie
Rader von der Laufebene mit dem Ubergang zu heben zu Schritt 3. Dies
f der Registerkarte, die auf dem Gleitstift der Feder stecken handelt
auf dem Stft worhanden Locher ermoglichen, um die Beseitigung der
ader durch 4/5 progressive Ebenen der Aufhebung der den Radern darauf achten, bevor er
_612 nachste Ebene zu graduieren, dass das Baby / oder ist die Durchfiihrung der

ichungen blemlos in der Lage. Wel!n Sie die Position "b" der maximale Hub mit der
&Schopfmg yon Schritt 3 zu erreichen, wérden Sie sehen, dass das Madchen / oder lassig
nutzt das rrad oder ein Minibike ruht umegehend bei Obermafiger Meigune, den Fulh auf
den Esdén und nicht begangen, obwohl mehrere Stabilisatoren vollsténdig angehoben,
-i!ﬁ'ﬁnen Sie diese dauerhaft zu entfernen.




DE STABIMZERS SmartTrainigWheels
(INTERNATIONMES PATENT}

Bevor Sl_e zu einer hoheren Geschwindigkeit von 7 bis
15 km / h fahren, warten Sie, bis die Kinder den
Minimotoin den Ecken korrekt fiihren:Zuerst
Plastica g per kompensieren die Kinder mit der Bliste, aber das Rad

alimenti i \ 2 = 4
< in der Kurve, wie oben geschrieben, b_Ielbt oben. Das
korrekte Fahren des Minimotos bedeutet zunéchst
auch das Kippen des Minimotosinnerhalb der Kurve.
Erreichen dieser korrekten Fahrweise zu

ichtern, raten Sie dem Kind, den Lenker Zu

'en Sicherheltspedalen lehnt. Es ist sinnlos, die

der mlt héherer Geschwmdlgkelt fahren zu lassen,
enn sie.dann mit dem unausgeglichenen Minimoto
h auRen vordringen und unnotige Stiirze riskieren.

"ACHTUNG DAS PRODUKT WIRD FUR EXKLUSIVEN
t pRIVATERN GEBRAUCH VERKAUFT. ES IST VERBOTEN
" pVERWENDUNG VIDN FAHRRADERN ODER
ilIMOTO ZU VERKAUE ODER VERMIETUNG OHNE

DIE NOTWENDIGE $IZENZ DER NUTZUNG. "

Before moving to a higher speed, from 7o 15 km per
hour, wait for the children to correctly guide the

gﬁ:x g per compensate with the bust, but the wheel inside the

<o um\r curve, as written above, remains up. Driving the

b)) minimoto correctly means firstlyalso tilting the
minimoto within the curve: To facilitate the

ievement of this correct attitude of driving, advise
d to leverage the handlebars, to tilt the
towards the inside of the curve, leaning,
iallywell with the feet on the safety pedals. It is
afess to let the children go at a higher speed if, then,
ey'advance with the unbalanced minimoto towards
‘the outside curve, risking useless falls.

ENTIQN THE PRODULT IS SOLD FOR EXCLUSIVELY
SRIVATE UBE. IT IS FORBIDDEN THE USE ON BICYCLES

QR MINWIOTO FOR SALE OR RENTAL WITHOUT THE
il NECESSARY LICENSE OF USE. "
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